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Prirozeny pohyb pro moderni dobu
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Kombinaci nejmodernéjsi techniky a inovativniho designu se ruka bebionic stala
jednou z nejpfirozenéji vypadajicich a nejsnaze ovladatelnych vicekloubovych protéz
rukou na trhu.

Komfortni, intuitivni a pfitom pfesné ovladani ruky bebionic pfineslo doslova
revoluc¢ni zménu do Zivota uzivateld po celém svété — od jednoduchych tikold, jako je
manipulace s vétsSimi pfedméty, aZ po odemykani dvefi ¢i ovladani mysi pocitace.
Myoruka bebionic se stala rukou pro moderni dobu.
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Nicky Ashwell se narodila bez své pravé ruky

a stravila mnoho let tim, aby se naucila zvladat
kazdodenni tkoly jednou rukou. Od détstvi sice
pouzivala standartni protézy, ty ji ale z nékolika
dtuvodu nevyhovovaly — neumozZiiovaly
fyziologicky pohyb, ale pouze pasivni vyvazeni pii
stoji a aktivni béhem chiize. Mnoho aktivit ale
vyZzaduje spolupraci obou hornich koncetin.
Nicky se nechtéla jen tak smifit se svym
dosavadnim Zivotem, a proto nepfestavala hledat
feSeni své situace.

Zlomovy bod pfiSel s pfichodem myoruky bebionic,
ktera ji zménila zivot. Od prvniho okamziku, kdy
Nicky pohybem svych svaltl zacala ruku ovladat,
byla ohromena, jak pfirozené se ruka pohybuje.

KdyZ po néjaké dobé dostala myoruku plné

pod svou kontrolu, zjistila, Ze mtiZe vykonavat
prakticky veskeré aktivity, o kterych pfedtim pouze
snila. Moznost provadét na prvni pohled nenarocné
¢innosti, jako je michani ¢aje nebo otevieni
kabelky, zptsobila v Zivoté Nicky nejvétsi posun.
Praveé ve chvili, kdy pii odchodu z restaurace
intuitivné vzala myorukou kabelku a druhou stale
drzela ruku svého pfitele, si uvédomila, jak je zivot
krasny.

Tohle jsou malé—velké véci, které clovék s obéma
rukama nikdy nepochopi. Ted Nicky dokaze
uchopit sviij svét obéma rukama a muZe prozit svij
Zivot bez hranic a omezeni, o ¢emz snila uz jako
mala holka.
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bebionic
Velikosti ruky a druhy ichopu

(- bionic

bionic

© Small black/mala, cerna © Small white/mala, bila © Medium/stredni
lds§
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Opozice

© Large/velka

Repozice

Ruka bebionic umoznuje 14 rtiznych Gchopu, které uzivateli
pomohou zdolat vSechny vyzvy kazdodenniho Zivota.

Takové variability jsme dosahli diky dvéma volitelnym poloham
palce — v opozici a repozici.

Uchopy v opozici Uchopy v repozici
Spetkovy tichop Klicovy uchop
Silov§ tchop "~ PC prst

Nazkovy Gchop " Oteviena dlan
Ha&kovy dchop " Pest

Aktivni ukazovak Uchop mysi
Pinzetovy Gchop Uvolnéna ruka

Presny Gchop s otevienou rukou

Presny Gchop se zavienou rukou
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Varianty zapésti

Zapésti pro ruku bebionic se vybira podle individualnich o
potieb uzivatele. Celkem jsou na vybér ctyfi varianty —

zapésti s bajonetovym pfipojenim ,,EQD“ (Electric Quick

Disconnect), zapésti pro dlouhé pahyly/exartikulace ruky

»Short“ a zapésti s vétsi volnosti pohybu ,,Multi-flex*

a ,, Flexion“.

1 Short
Kratkeé zapésti sestava z nizkoprofilového pfipojeni
pro uzivatele s dlouhymi pahyly. Pro tyto ruce se navic
dodava laminacni sestava pro kratké zapésti. Ruku Ize
otacet proti konstantnimu tfecimu odporu, ktery si mtze
uZivatel pfizpasobit. Je vhodné pro vybaveni, kde hraje (2]
rozhodujici illohu délka pahylu. Dodava se s laminac¢nim
krouZkem.

2 EQD
Se zapéstim EQD je mozZné ruku otocenim jednoduse
odpojovat a pfipojovat a uzivatel tak miize nasadit
Gchopové zafizeni, které pravé potiebuje.

3 Flexion
Zapésti Flexion pfedstavuje flek¢ni feSeni, které uzivateli
umoziuje ruku jednoduse zaaretovat v pozadované
poloze, nebo ji uvolnit a pozici zménit. Pohyb je mozny P)
v rozsahu 30° ve sméru palmarni i dorzalni flexe a mizZe
byt zaaretovan v kazdé ze tfi poloh.

4 Multi-flex*
Se zapéstim ,,Multi-flex“ mtiZe uZivatel rukou pasivné
pohybovat ve vSech smérech nebo ji také zafixovat v thlu
palmarni, nebo dorzalni flexe 30°, ¢i v neutralni poloze.
Pfi zaaretovaném zapésti zastavaji dostupné stranové
pohyby v pozadovaném thlu.

*Tato varianta zapésti je k dispozici jen pro bebionic Medium a Large.
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Dulezité

technické tdaje

l«——Cc —>

<€—D —>»
Technické udaje Small Medium Large
Sila tfiprstového Gchopu 36,6 N 36,6 N 36,6 N
Sila kli¢ového achopu 26,5 N 265N 25N
Doba do presného dchopu s otevienou rukou 0,5s . 0,5s . 0s5s
Doba do otevieni, nebo zavieni - silovy achop 1,0s . 10s : 10s
Doba do otevieni, nebo zavieni - kli¢ovy dchop 10s . 10s : 10s
Nosnost ruky (staticka) 45 kg . 45 kg . 45kg
Nosnost prstu (staticka) 25 kg H 25 kg H %k
Nosnost nataseného prstu 6 kg H 6 kg H 6kg
Vertikalni sila stlageni (pfes klouby) 90 kg " 90kg " 90kg
Hlavni rozméry Small Medium Large
160 mm 175 mm 180 mm
""" 100 mm 120 mm 124 mm
"""" 70 mm H 83 mm H 91 mm
"""" 45 mm H 50 mm H 50 mm
"""" 180 mm . 210 mm . 230 mm
Max. &ifka rozevieni — Spetkovy dchop 90 mm H 105 mm H 105 mm
Stavebni vyska t Hmotnost Popis
Ruka Small
1 BBHSM*SW-W 105 mm + 12 mm 369 g ruka bebionic small a zapésti Short - bila
2 BBHSM*QD-W 105 mm+ 25 mm 309 ruka bebionic small a zapésti EQD — bila
3 ‘ BBHSM*QD-W-F 105mm + 53 mm 4609 .................................. ruka b'é‘g)ionic small a zapésti Flexki“c;ﬁ“— bila
1 ‘ BBHSM*SW-B 105mm +12 mm 3699 .................................. ruka b;g)ionic small a zapésti Sho'f't";‘ Cerna
2 BBHSM*QD-B 105 mm+ 25 mm 309 ruka bebionic small a zapésti EQD — &ernd
3 ‘ BBHSM*QD-B-F 105mm +53 mm 4609 .................................. ruka b;k;ionic small a zapésti Flex'i‘g)'r";‘— cerna
Ruka Medium
1 BBHMD*SW 121 mm + 12 mm 570¢g ruka bebionic medium a zapésti Short
2 ‘ BBHMD*QD 121mm + 25 mm 5919 .................................. ruka b;f)ionic medium a zapésti EQD
3 BBHMD*QD-F 121 mm+53mm e6l1g ruka bebionic medium a zapésti Flexion
4 .......... BBHMD*QD-MF 121mr‘nm +50mm 691g ruka B‘e',k‘l'c‘;ionic medium a zapésti N'I‘[J'I‘f‘i-flex
Ruka Large
BBHLG*SW 125 mm + 12 mm ruka bebionic large a zapésti Short
2 BBHLG*QD 125 mm + 25 mm ‘

3 BBHLG*QD-F

4 BBHLG*QD-MF 125 mm + 50 mm

ruka bebionic large a zapésti Multi-flex

* Stavebni vyska se sklada z rozméru od konce palce k zakladné ruky a stavebni vysky zvolené varianty zapésti.

* Doplrite stranu ruky; uvést L pro levou ruku, nebo R pro pravou ruku.

bebionic | Ottobock 7



Otto Bock CR s.r.0.

Proteticka 460 - 330 08 Zruc¢-Senec

T +420 377 825 044 - F +420 377 825 036
protezy@ottobock.cz - www.mojeproteza.cz

@ MojeProteza.cz

Informace pro zkvalitnéni

zivota amputovanych

Rady, navody, udalosti a doporuceni
pro Vase protetické vybaveni

CS-01-1704

© Ottobock - 127580-1



