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3D L.A.S.A.R. Posture

Vnasi rovhovahu do zivota

Quality for life




Vysoka mobilita je
podminéna spravnou statikou

Spravna stavba protézy nebo ortézy je rozhodujici

pro kvalitu vami zhotoveného vybaveni. Jen kdyz je
pomiicka po statické strance spravné vyrobena, 1ze jeji
funkénost v plné mife vyuzit a uzivatel miaze dosahnout
maximalni mobility a nezavislosti.



Integrovana sprava dat pro dokumentaci priubéhu
vybaveni véetné porovnani riznych pohledu
s moznosti exportu a vytvoreni PDF souboru
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Zugeviesene Bilder

= Eilskar varglaichun

Spravna stavba pomucky ma pozitivni vliv na
posturu a mobilitu uZivatele: Minimalizuji se
chybna postaveni, trup je odlehc¢en a udrzeni
rovnovahy je snazsi.

3D L.A.S.A.R. Posture podporuje ortotiky-
protetiky pfi optimalizaci stavby protéz a ortéz,
a také pii kontrole drZeni téla. Nejnovéjsi vyvoj
tohoto osvédceného a diky cetnym vyhodam
cenéného produktu jesté vice zjednodusuje

a zpiijemnuje praci s 3D L.A.S.A.R. Posture.
Zvlastni diraz jsme kladli na zjednoduSeni

dokumentace a rozsifeni méficich funkci.

U nového 3D L.A.S.A.R. Posture snimaji kamery
pacienta stojiciho na méfici desce a soucasné
prenaseji obraz na tablet. Na displeji tabletu se
pfes obraz pacienta zobrazi naméfené sily ve tvaru

linii s pfesnosti na milimetry.

Oblasti pouZiti
3D L.A.S.A.R. Posture

Vyuziti pro statickou stavbu nebo kontrolu
drzeni téla v nasledujicich oblastech:

« protetika dolnich koncetin

« individualni ortotika dolnich koncetin

« ortopedické vybaveni nohy

« Spatna statika v oblasti panve a dolni koncetiny
« rozdily v délce dolnich koncetin

« fyzioterapie

« rehabilitace

Protetika

« bércové portézy

« stehenni protézy

« protézy po exartikulaci v kycli

Ortotika

« ortopedické vlozky, resp. vybaveni nohy
o AFO ortézy

« KAFO ortézy

« HKAFO ortézy

3D L.A.S.A.R. Posture



Prehled vyhod

o
Synchronni méreni
a zobrazeni pribéhu sil
obou dolnich koncetin v¢.
indikace rozloZeni zatéze

o".
Méreni vertikalnich sil
jako u L.A.S.A.R.
Posture

Tablet s funkci
napovédy

Rozséhlé manualy -
"krok za krokem", < O

funkce napovédy Zobrazeni vertikalni
a doporuéeni pro : a horizontalni sily
stavbu protéz zobrazuje aktualni

zatizeni.

[ ]
Diky snadnému stfidani
pohledd kamery neni
nutné ménit polohu
uzivatele pomducky.

e
Funkce screenshotu
pro rychlejsi
zaznamenani a analyzu
situace méreni

°
Podrobna databaze pacientl
s prubéhem vybaveni,
porovnavacimi pohledy
a moznosti generovani
PDF dokumentt



V live pohledu se soucasné znazorni situace zatizeni obou dolnich koncetin bud'v rezimu 3D L.A.S.A.R. Posture

(obr. 1), nebo v rezimu L.A.S.A.R. Posture (obr. 2). Dodate¢né Ize na milimetry presné polohovat pomocné linie nebo
zobrazit live stavebni linie pro komponenty Ottobock podle doporuceni pro stavbu (obr. 3). Situaci méreni zachytite
pomoci funkce screenshotu.
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Méreni vertikalnich Méreni

a horizontalnich sil

Zcela jednoduché
komplexni aplikace

3D L.A.S.A.R. Posture znazornuje a soucasné
zaznamenava pribéh sil pro obé dolni koncetiny
formou linii probihajicich na milimetry pfesné
nad obrazem pacienta. Soucasné znazornéni
obou dolnich koncéetin zvyrazni jejich vzajemné
ovliviiovani. Zména zatiZeni zptisobena Gpravou
pomucky tak vyvola bezprostfedni reakci

na kontralateralni dolni koncetiné.

3D L.A.S.A.R. Posture umozZiuje ovéfit jesté

v pribéhu méfeni plisobeni stability kloubu
vlivem reakcnich sil od podlozky. Diky moZnosti
nastaveni plantarni flexe pod zatiZzenim je
provedeni jemného sefizeni na pomticce
mimotadné rychlé a cilené. Vzdalenosti vektorti
sil viici referen¢nim bodtim kloubt nebo téla se
nastavi béhem vybaveni pfimo na pomiticce
uzivatele.

vertikalnich sil
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Pomocné linie paralelné
k zatéZzové linii

Velice uzite¢né je také zobrazeni hmotnosti
pacienta na jednotlivych polovinach silomérné
desky (v procentech, kilogramech nebo librach),
které indikuje jeji aktualni rozlozeni. Vzajemné
ovliviiovani obou dolnich koncetin 1ze spravné
urCit pouze tehdy, jsou-li obé koncetiny stejné
zatiZzené. Nerovnomérné zatiZeni je proto

v aplikaci tabletu signalizovano varovnym
upozornénim. Navic jsou udavany také torzni
momenty (v Nm).

Jednoduchym stisknutim tlac¢itka na displeji
tabletu mtZete pfepinat mezi riznymi
perspektivami kamery — ze sagitalni na frontalni,
z pohledu na dolni koncetiny na pohled na trup
— aniZ by uZivatel musel ménit polohu na desce.

Aktudlni situaci ohledné stavby pomtcky si

pro pozdéjsi potfebu muZete pomoci tlacitka
a funce screenshot velmi jednoduse ukladat

do paméti.

3D L.A.S.A.R. Posture

ottobock.




Jeden systém — mnoho funkci

Stav zatiZzeni zaznamenany pomoci screenshotu
muZete nasledné zméfit a podrobné
zdokumentovat. Na snimku mtiZete vyznacovat
jednotlivé oblasti, pfidavat texty a s pfesnosti
na milimetry méfit vzdalenosti zatéZové linie
od referencnich bodi.

Zaroven mate k dispozici virtualni funkce mérky
50:50 a 60:40, které miZete "vtahnout"

do obrazu. Integrovana funkce zoomu vam pak
poskytne podporu pii zaznamenani téch
nejvétsich detaild.

Funkci zoomu mulzete vyuZit
v pohledu live i v pohledu méreni.
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Kazdy screenshot je v integrované databazi
uloZen s datem a pfifazenim konkrétnimu
uZivateli, takze budete mit pribéh vybaveni vzdy
pod kontrolou. Nékolik screenshotti najednou
muZete dokonce sledovat pomoci srovnavaciho
zobrazeni.

Na zavér mate moznost vybrat potfebné tdaje

o pacientovi, screenshoty z provadénych méfeni
a vygenerovat PDF soubor. Tyto podklady pak
mohou do zna¢né miry zjednodusit i komunikaci
se zdravotnimi pojiStovnami.

PDF soubor s Gdaji pacienta
a vybranymi screenshoty

ottobock.
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Animace vés provedou krok Priklad aplikace: odchylky v prubéhu zatézovych linii
za krokem stavbou pomucky. v 3D rezimu (vlevo: rezim 3D L.A.S.A.R. Posture;
vpravo: rezim L.A.S.A.R. Posture)

Nasim cilem pfi vyvoji 3D L.A.S.A.R. Posture Priklad aplikace: Odchylky v prubé&hu

bylo co nejvice usnadnit stavbu protetickych zatézovych linii v 3D rezimu

a ortotickych pomtucek. Proto také v napovédé « vzajemné od sebe vzdalené body pusobeni sil
aplikace najdete osvédcena doporuceni pro « vzajemné vici sobé silné naklonéné smérem

stavbu TT a TF vybaveni, stejné jako animace krok nahoru
za krokem popisujici stavbu protézy a méfeni

a doporuceni pro interpretaci dosazenych Mozné priciny
vysledkd. « neni zajisténa zakladni stavba

« neni optimalizovana staticka stavba s obuvi
Co je dobré védét: « nejsou pfizpasobeny rozdilné vysky podpatkt
Pokud se postupem ¢asu dostanou na trh nové rtiznych bot
protetické a ortotické klouby Ottobock, nebo se « TF protézy: ekvindzni (Spickové) postaveni pro
zméni doporuceni pro stavbu, budete mit diky stabilizaci kolene
pravidelnym aktualizacim aplikace vzdy « ortéza: spazmy

nejnovéjsi podklady pro svou praci.

Mozna reSeni

« zajistit zakladni stavbu

« optimalizovat statickou stavbu s obuvi
(protetika: sefidit plantarni flexi)

« srovnejte rozdilné vysky podpatk riznych bot
pomoci vloZek na jednu vysku podpatki
(zohlednéte také kontralateralni stranu)

« ortéza: pomoci vhodnych prostiedka vytvorite
u zvySené paty kontakt s podlozkou, aby bylo
moZné lépe vyrovnat pienos sil

3D L.A.S.A.R. Posture 7



Transportni kufr s kolecky
a vysuvnou rukojeti

Kufr plny =0
moznosti | ha?

3D L.A.S.A.R. Posture sestava '
z nasledujicich komponenti ~ |
« dvé propojené silomérné desky, které .
zaznamenavaji reakéni silu od podlozZky nezavisle -
na sobé
« dva stativy, na kazdém jsou integrovany
dvé kamery
« tablet, ktery funguje jako zobrazovaci
. P Kompletni systém zahrnujici dva stativy,
a ovladaci jednotka Iy N .
: . . L z nichZ na kazdém jsou dvé kamery,
« transportni kufr s kolecky a vysuvnou rukojeti, Silomernouldeskiatanen
ve kterém jsou ulozeny vSechny komponenty
(obé poloviny kufru zarovén slouZi jako podstavce
pro stativy kamer; systém muizete v pfipadé pevné
instalace z kufru vyjmout)

Technické udaje

« Obj. &.: 743L500

« Typ produktu: zdravotnicky prosttedek tfidy 1M
« Elektrické napajeni: 110-240V/50-60Hz gy
» Max. nosnost: 150kg b @
» Méfici tolerance: 1 mm v bodé zatéze — |

« Prostorové pozadavky: 1,8 mx1,8m = _ : :
e Rozméry kufru: 280 mm x 630 mm x 520 mm 4 ———— I % \
« Hmotnost v¢. kufru: 20kg ETEErEEEE
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